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. : Alésage| 4o | 16 | 20 | 25 | 32 | 40 | 50 | 63
Données techniques
Fonctionnement Double effet
Fluide Air
Pression d’utilisation bar 1,5~7
Pression maximale bar 9,5
Température de fonctionnement °C 0~ 60
Vitesse mm/sec 30 ~ 500 | 30~350
Lubrification Air filtré lubrifié ou non
Raccordement M5 G 1/8 | G 1/4
Détection magnétique Oui
A Guidage
[ m]}
— O
L"'L o Jﬂ
Guidage linéaire a bille (U) Guidage a bague lisse (B)
(vitesse rapide, charge légére) (vitesse lente, charge lourde)
SG:: Alésage et course des vérins
mm
Alésage Course standard

10 25150 [ 75 | 100

16 25150 [ 75| 100 | 125 | 150 | 175 | 200

@20 25150 [ 751 100 | 125 | 150 | 175 | 200

25 25150 [ 75 | 100 | 125 150 175 | 200

& 32 30 1 50 [ 75 ] 100 | 125 | 150 | 175 | 200 | 250

& 40 30 1 50 [ 75 ] 100 | 125 | 150 | 175 | 200 | 250

50 30 ] 50| 75 ] 100 | 125 150

& 63 30 1 50 [ 75 ] 100 | 125 | 150

aaaaaaaaaa

Se référer page X 1- 2

PageO1-1

www.sga-automation.com




CH

VERIN COMPACT GUIDE

0

ATtomation

=9\ Construction de la référence

Automation

<f><f><3iz>x

Modéle Guidage Longueur Alésage Course
> 10 - & 10 mm 25 - 25 mm
ol 16 - & 16 mm
Q) 4 30 - 30 mm
20 - & 20 mm
50 - 50 mm
S = 25 - 25 mm 75 - 75 mm
uigage avec de : dard _ -
bagues lisses e 32 - 32 mm 100 - 100 mm
I 40 - & 40 mm
50 - 2 50 125 - 125 mm
63'663“““ 150 - 150 mm
. mm 175 - 175 mm
200 - 200 mm
250 - 250 mm
CHA - Vérin guidé Guidage avec L. L
avec sortie réglable douilles a billes + Axe long
CHR - Vérin guidé
avec rentrée réglable
CHA : Sortie ajustable 0 ~ 40 mm Se réfe 01-9
CHR : Entrée ajustable 0 ~ 10 mm ¢ relerer page )
=¥\ Effort admissible en statique sur plaque de liaison
DaN

Course (mm)
25 130 [ SO | 75 | 100 | 125 | 150

Alésage (mm) | Guidage

CHB 10 8 6 4 8 6 4 3

‘W 210 CHUI0 [15]12] 1 4 135] 3 |25

CHB 16 8 6 4 8 6 4 3

e e T } 216 CHUI6 [15]12] 1 4 135] 3 |25
CHB20 |14 |12 |10 | 12 ] 10 [ 8 5

220 CHU20 [25 2,1 2 8 6 4 3

55 CHB25 |20 [18[16 20| 18 [ 15 | 12
"’W cHU25 | 7 |6 [ 5 [20]16 [ 13 ] 10
CHB32 |27 |24 2224 22 [ 20 [ 18

) D32 cau32 |9 [ 8 [ 7 252227118
_m——— 40 cHB40 |27 [24 [22 24 [ 22 [ 20| 18
S cou4o | 9 [ 8 [ 9 |25 22207 18

7 CHB50 | 45142140 )45 ] 40 | 35 | 30

250 CHUS50 | 12 ] 11 [9,5]40 | 32 | 28 | 25
63 CHB63 | 45|42 |40 | 45 ] 40 | 35 | 30
CHUG63 |12 | 11 | 9,5]40 | 32 | 28 | 25
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7\ Couple admissible en statique sur la plaque de liaison

DaNxcm

Course (mm)
2513050 (75|100]| 125|150

CHB 10 25 120 | 15 [ 25| 20 15 10

CHU 10 3 125 2 4 3 2 1,5

CHB 16 25 120 | 15 ] 25 | 20 15 10

| 2L CHU 16 3 125 2 4 3 2 1,5

' CHB 20 40 | 35130 | 40 | 35 30 | 25

( _‘ér@“é}'_ J 2120 CHU 20 4 3 2 [ 15 ] 12 10 8
i

CHB 25 65 [ 55150 | 65| 55 50 | 40

Alésage (mm) Guidage

210

T
= CHU 25 12 {10 | 8 | 30 | 25 20 16
332 CHB 32 90 | 80 | 70 | 90 | 75 60 45
CHU 32 18 [ 16 | 14 | 50 | 45 40 35
2 40 CHB 40 90 | 80 | 70 | 90 | 75 60 45
CHU 40 18 [ 16 | 14 | 50 | 45 40 35
250 CHB 50 150 | 130110150 ] 120 | 100 | 80
CHU 50 35 130 ] 25 1100 | 85 70 55
263 CHB 63 150 | 130|110 | 150 | 120 | 100 | 80
CHU 63 35 | 30 | 25 | 100 | 85 70 55
sc,-i Tolérance angulaire
Alésage (mm) Tolérance angulaire 0
10
+0,08
| 16
1
o . —-" 920 0,07
= T _:__-_—___- e 25
1 o @32
1 + 0,06
40
50 + 0,05

=1/ Fixations

nnnnnnnnnn

Alésage(mm) [ A | B | C | D | dl | d2 Vis hexfgonale

10 14 | 25 42 1 14 | 10 8 | M4 x0,7P x 12L

16 16 1 30 | 46 | 14 | 10 [ 8 |MS5 x0,8P x 15L

20 20| 40 | 60 | 16 | 12 [ 10 | M5 x 0,8P x 15L

= 25 241 44 | 66 | 20 | 16 | 12 | M6 x 1,0P x 20L

‘ 32 321 52 1 80 | 24 ] 20 | 16 | M6 x 1,0P x 20L
¢ J_l_%m’: 240 36 | 68 | 90 | 24 | 20 | 16 | M8 x 1,25P x 20L
50 40 | 84 | 110] 29 | 25 | 20 | M10 x 1,5P x 20L
63 46 | 100 [ 120 ] 29 | 25 | 20 | M10 x 1,5P x 20L
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* Vérin élévateur

¢

* Vérin pousseur

*Les dimensions sont fournies a titre indicatif, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques.
Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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Fichiers 2D et 3D téléchargeable sur www.sga—automation.com |

g

N Encombrements

CHB (U) @ 10 4- ¢ 3.4 Counter bore ¢ 6 X 3.5dp. 2-M5 Port
(Both sides),opposite side M4 X 0.7p Connection
4-M3 X 0.5 11 11 4-M4 X 0.7p X 12dp.
Through (Both sides)
N
1 o © o
o] © (3]
o
R ] 4-M3 X 0.5p
) (Both sides)
12 5 Stroke + 5 og ©
e b e 2
14 10 |2 Stroke + 45 B
|l
1420 |1 Stroke + 57 Al " 22
4-M4X0.7p
Through

4-M3 X 0.5p X 7dp.
(Both sides)

Stopper

Stroke + 11

L17

CHB (U) & 16
4-¢ 4.5 Counter bore ¢ 8X4.5dp. 2-M5 Port
i ite si X 0. Connection
4M4X0.7p (Both sides),opposite Sld; M5X%0.8p . 4-M5 X 0.8p X 15dp.
Through (Both sides)
o
B8 3 3
o
R ] 4-M4X0.7p
14 (Both sides) 6 Stroke + 5 oo
- e
18 12]1 Stroke + 45 s|@ 13.5/113.5
I|lxT
1. 25 1 Stroke + 59 A ©'e 27
4-M4X0.7p
Through

4-M3X0.5p X 7dp. Stopper
(Both sides)

*Les dimensions sont fournies a titre indicatif, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques.
Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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| Fichiers 2D et 3D téléchargeable sur www.sga—automation.com |

&
=%\ Encombrements

CHB (U) @ 20 4- ¢ 4.3 Counter bore ¢ 8 X 4.5dp. 2-M5 Port
(Both sides),opposite side M5 X 0.8p Connection
4-M4x0.7p 10 10 4-M5 X 0.8p X 15dp

Through

(Both sides)

/ 0

¢ 10
i

amaxorp FTITE— - —— 1 -—t—{— -
P —IL Z 5 g J "
(Both sides)
6 25 | Stroke -3 o|w 10[10]
°|e
21 1211 Stroke + 47 S|a 16 | 16
I|x
1.5 29 |15 Stroke + 61 A ©'o 32
4-M5x0.8p \
Through

Stopper

20 Stroke + 7

Code-Stoke o5 '50" 75 f1do ‘ 125 ‘ 150 | 175 | 200

A 0 0 14.9 I 14.9 14.9 14.9 14.9 | 149

CHB (U) @ 25

4-35.5 Counter bore @9x5.5 dp
4-M5X0.8p (Both sldes).upposl:%slde méx1 dp,

4-M6 X 1.0p X 15dp

Through
e 1 ,
W@ | i = A I/ ‘ _
) 4 H
[+ ]+ @
)~
& —+sls NE0 @ 3 g s
i
1@1 5 73y
A
'@' { V] ﬁ' | = —L -
@ amsxoep ST =——r =
! yjo i
20 & 25 Stroke- 2 e 12 [12
24 14 |4 Stroke+ 48 22 14| H
0 ©
1.5 35 L1 5 Stroke+ 68 A 38
4-M6 X 1.0p
Through 4-M4 X 0.7p X 8dp Magnet

(Both sides) X

28

|
i#
|
s
&
L'_«J
|14 |

20 Stroke+8

troke

Code 25 50 75 100 125 150 175 200

A o] 0 4 11 " 11 11 11

*Les dimensions sont fournies a titre indicatif, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques.
Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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Fichiers 2D et 3D téléchargeable sur www.sga—automation.com |

[
~17\ Encombrements

CHB (U) g 32

4-¢ 5.5 Counter bore ¢ 9.5 X 6dp. 2 G 1/8 Port connection
(Both sides),opposite side M6 X 1.0p

4-M6 X 1.0p X 20dp

4-M6 X 1.0p
(Both sides)

Through

o
|
ASIRSS
17\4 Stroke + 53 S|a 22 | 22
I|lx
175 ‘Stroke + 75 ALl " 44
4-M8 X% 1.25p
Through 4-M5X0.8p X 10dp. Stopper

A 0o 0 34 34 34 34 34 34 34
CHB (U) J 40
4-¢6.5 Counter bore ¢11X6.5 dp. 2 G 1/8 Port connection -

1 ; 4-M6 X 1.0p X 20dp
° P P

(Both sides)

(Both sides),opposite side M8X1.25p
10

[

Both sidk
( s es)8.5 Stroke — 7

175 Stroke + 53

CH) ¢16
CH(B) ¢ 20

4-M5x0.8px10dp Stopper
(Both sides)

*Les dimensions sont fournies a titre indicatif, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques.
Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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Fichiers 2D et 3D téléchargeable sur www.sga—automation.com |

o
==’\ Encombrements

ATtomation

CHB (U) @ 50

2-128.5 Counter bore 2-G 1/8
©14x21.5dp-(Both sides) Port Connection 4-M10x1.5px20 dp.
4-M10x1.5p 15 15 (Both sides)
/ Through 2-88.5 Counter bare
1 Z14x8.5 dp.{Both sides] f
-_j,__ e o A a
[=] F
X [
‘¢' 5 ol @ %—&I /“\
{-- £ 8| 8 ¥ = FEee——— g = EERE
414 -
= RSP semyeng e L
4-M10x1.5p '
1 Both side: Sl
A (Both sides) g ¢ [l [so stroke-12 S8 22 22J
. 17 |4 stroke+ 48 Sla a1 |20
Elx
5 i stroke+ 69 Al QR 60
30 30
Through 4-MBx1.25px12 dp 4-M10x1.5px8 dp.
(Both sides) [
+ +—] S
- | N
TH L ] —] s
S S e
i..l I__ﬁ
CodS™%m 30 50 75 100 | 125 150
A o [¢) 0 49 49 49
2-38.5Counter bore 2-G 1/8
514x21.5 dp.(Both sides) Port Connectlon 4-M10x1.5px20 dp.
4-M10x1.5p 15 15 (Both sides)
/ Through 2-(38.5Counter bore
-1 1114x8.5 dp (Both sides) — 1 r
Y ——— T &
44 T %
ol o
+&-+ ¢ 88 8 —-——?—-—-—m-v—— S < EHEEE
$ ' % |
4-M10x1.5p : .
E {Bath sides) S8
. 85 || 31 stroke-12 s b [24 24
o n7|a stroke+ 50 % % 39 |36
5 68 5 stroke+ 71 B Ay 2R 75
4-M10x1.5p

31

— b\ 31
Through 4-M10x1.5px15 dp. Magnet 4-M10x1.5px15 dp.
{Both sides)

| X
Ty & e
~_stroke

Codefom 30 S0 | 75 100 125 150

-
25|
50

A 0 0 ] 47 47 47

*Les dimensions sont fournies a titre indicatif, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques.
Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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Fichiers 2D et 3D téléchargeable sur www.sga—automation.com |

&

=r=’\ Encombrements

nnnnnnnnnn

CHAB & 20 -9 60 (Course ajustable en sortie de tige)
------ 0]
e
l
— L
Gourse ajustable H || K
E + Course
F + (course x2)
Unité : mm
Alésage A E F G H K M Course ajustable
20 47 66,5 127,5 16 | 56 5 M8x1,25P
25 48 69 135 @20 | 58 6,5 | M10x1,25P
32 53 73 148 25| S8 8 M14x1,5P
@ 40 53 | 725 | 1475 [@32] 60 | 11 | miaxisp 0~40
50 48 | 77,5 146,5 | @38 | 62 15 M18x1,5P
D 63 50 | 76,7 147,7 | @38 | 62 15 M18x1,5P
CHRB Z 20 - J 63
(Course ajustable en rentrée de tige)
10 | Courss ajustavte
A + Course P
T + Course
Unité : mm
Alésage A N P R T Course ajustable
20 47 M8x1,25P 38,5 15 99,5
& 25 48 M8x1,25P 38 15 104
32 53 M10x1,5P 43,2 25 118,2 010
D40 53 M10x1,5P 42,5 & 25 117,5
50 48 M16x1,5P 51 & 38 120
& 63 50 M16x1,5P 50 & 38 121

*Les dimensions sont fournies a titre indicatif, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques.
Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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