SERIE GTB : UNIDAD DE ROTACION COMPACTA DE PRECISION
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Especificacion
Modelos
q GTB 10 GTB 20 GTB 30 GTB50 GTB70 GTB100
Datos tecnicos
Operacion Doble efecto
Fluido Aire
Pareja a 6 bars Nm 1,5 2.2 32 5.5 7.5 9.8
Calibre mm D15 D18 @20 & 25 28 & 32
Angulo ajustable grado 0~ 186
Conexion M5 x 0.8 | G1/8
Rango de presion bar 1,5~7
Temperatura de operacion °C 0~50
Peso g 530 990 1290 | 2100 2900 4100
Forma de pedido
( GTB 0 10 ] [ 90 |
| Modelo | | Apagadores | | Tamafio | Angulo de rotacion
10
20 90 -90 °
30 180-180°
50
70
GTB 100

Capteurs

M |Apagador externo

Se refiere pajina X1-2
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Diagrama

Tension radial maxi

Tension axial maxi (N)

Modelo ) @ ©) Pareja maxi (N.m)
GTB 10 70 68 70 2
GTB 20 140 130 130 3,5
GTB 30 185 188 358 4,8
GTB 50 300 285 442 9
GTB 70 333 296 476 12
GTB 100 390 493 708 18
PajinaR1-2

www.sga-automation.com




SERIE GTB : UNIDAD DE ROTACION COMPACTA DE PRECISION

Congestiones
8-M5x0.8P

GTB 10 4-M5x0.8P x8dp

5%

¢ 6.8(Thru-hole)
Spot facing 11x6.5dp

@ 46

b 45
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35 ° 6
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2-M5x0.8P
Port connection
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#5(Thru-hole) |95
9.5 ¢ 15
92
\ 2-M8x1.25Px12dp
8-M6x1P 2
GTB 20 4-M6x1Px10dp
R
o,
¢ 8.6(Thru-hole)
Spot facing ¢14x8.5dp
50.8
2-M5x0.8P
Port connection
<t
0
o
4

\__ 2-M10x1.5Px15dp

* Las dimensiones son solo de referencia, se podria sostener variaciones debido a los avances técnicos. Nos reservamos el derecho a modi-
ficar sin previo aviso.
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Congestiones
S

GTB 30

4-M6x1Px10dp

¢ 8.6(Thru-hole)
Spot facing ¢#14x8.5dp

2- G1/8”
Port connection

17

57

40

]
1- ¢ 9(Thru-hole) 12

322

127

GTB 50 ‘ ‘ ‘ \ 2-M10x1.5Px15dp

i

8-M8x1.25P

4-M8x1.25Px10dp

¢ 10.5(Thru-hole}
Spot facing ¢11x6.5dp

62

2- G1/8"
' Port

\_2-M12x1.75P x18dp

* Las dimensiones son solo de referencia, se podria sostener variaciones debido a los avances técnicos. Nos reservamos el derecho a modi-
ficar sin previo aviso.
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Congestiones

GTB 70

4—M8x1.25Px10dp

8—M8x1.25P

o/

#10.4 (Counter bore)

#17.5%10.5dp

AN

91
70
2-G1/8
T o (Port connection)
Y l \ 2-M20x1.5p
o For stroke odjustment
_69_ o {Shock absorber)
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I #16 (counter bore) 43

L <

40 2-M12x1.75Px18dp
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* Las dimensiones son solo de referencia, se podria sostener variaciones debido a los avances técnicos. Nos reservamos el derecho a modi-
ficar sin previo aviso.
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Congestiones

GTB 100

4—MBx1.25Px10dp

8—M10x1.5P

#10.5(counter bore} /

#17x10.5dp 1
877
130
180
2100
298
856 101
12 ~ 82
-«
7 J = -G 1/8
‘|. F: R | l {Port connection)
T . o 2-M20x1.5p
" For stroke odjustment
(Shock obsorber)
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| #19 (countar bora)

2-M12x1.75Px18dp

Bx4.5dp
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* Las dimensiones son solo de referencia, se podria sostener variaciones debido a los avances técnicos. Nos reservamos el derecho a modi-
ficar sin previo aviso.
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