GTU (M)

UNITE LINEAIRE

4

"
SGA

Automation

Alésage | Diametre de la tige | Surface du piston Pression d’air (bar)
(mm) (mm) (cm?) 1 2 3 4 5 6 7 8 9
010 6 1 1 2 3 4 5 6 7 8 9
D16 8 3,02 3,01 6,03 | 9,04 | 12,06 | 15,07 | 18,09 | 21,11 | 24,12 | 27,14
020 10 4,71 4,7 94 | 14,1 | 188 | 23,6 | 283 | 33 | 37,7 | 424
025 12 7,55 7,5 16,1 | 22,6 | 30,2 | 37,7 | 45,3 | 52,8 | 60,4 68
032 16 12,06 12,1 | 24,1 | 36,2 | 482 | 60,3 | 72,4 | 84,4 | 96,5 | 108,5
Données GTU
, - Alésage (mm) 10 | 16 [ 20 ]| 25 | 32 Alésage Course standard (mm)
Données techniques
Fonctionnement Double effet @10 |[25-50-75-100
Fluide Air o 16 |25-50-75-100-125-150- 175 - 200 - (250)
Pression d’utilisation bar 1,5~9 020 25-50-75-100 - 125 - 150 - 175 - 200 - (250)
Température de fonctionnement °C 0~ 60 Gog |20t == 1P = ba e 2= E51)
Vitesse de déplacement m/sec 50 ~ 200 @32 |2 -30-75-100-125-150-175 - 200 - (230)
Lubrification Air filtré lubrifié ou non
Course réglable -10~0 GT™M
q GTU - L5 2 |25]3,5
Clharyge . Alésage Course standard (mm)
kg GTM -3 [4]5]6
Raccordement M5 x 0,8 1/8 @10 |25-50-75-100-125-150-175-200
Aimant Oui 316 25-50-75-100- 125 -150- 175 -200
020 25-50-75-100- 125 - 150 - 175 - 200
@25 25-50-75-100-125-150-175-200
32 25-50-75-100-125-150-175 -200 - (250)
.. . r r
-'7\ Construction de la référence
( GTU ) ( 20 ) 20 ( A 2 )
I I
Unité linéaire Alésage Course Amortisseurs
| | |
10 -2 10 mm @10 25~ 100mm ﬁf
16 - 216 mm @ 16 25 ~200mm e
20 - & 20 mm 20 25 ~200mm A / Amortisseurs ‘
25 - 25 mm 25 25 ~200mm i’:fsld:“clﬁrdteis: pas d’amortisseurs
32-&32 mm 32 25~250mm 2 2 amortisseurs
GTU: @10-@ 32

GTM

GTM: @16 - & 32

Capteurs se référer page X1-2
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GTU (M)

PN

SGA

Automation

UNITE LINEAIRE
[
1 Poids (kg)
Alésage Poids (kg)
Course (mm)

25 50 75 100 125 150 175 200 250
GTU @ 10 x[ ] 0,20 0,20 0,20 0,30 - - - - -
GTU @ 16 x[_] 0,60 0,60 0,70 0,80 0,90 1 1,10 1,20 -
GTU @20 <[] 0,80 0,90 1 1,10 1,20 1,40 1,50 1,60 -
GTU @25 <[] 1,20 1,40 1,60 1,70 1,90 2,20 2,40 2,70 -
GTU @32 x[ ] 2,40 2,70 3 3,30 3,60 4 4,30 4,60 5,20
GTM @ 16 x[ ] 0,60 0,70 0,80 0,80 0,90 1 - - -
GTM @20 x[ ] 0,80 0,90 1,10 1,10 1,30 1,40 1,60 1,70 -
GTM @ 25 x[ ] 1,30 1,50 1,70 1,90 2 2,30 2,60 2,80 -
GTM @32 x[ ] 2,60 2,90 3,20 3,50 3,80 4 4,40 4,80 -

Déviation Flexion

Charge centrée au milieu de la plaque d’extrémité GTU

Charge centrée au milieu du chariot

w ol
Course (mm) \ Course (mm)
& Ch daN

Modéle | Charge w (daN) =0 T100 T150 1 200 Modgé¢le arge w (daN) = T o T
GTU 10 0,3 0,08 10,30 | - - GTM 16 3 0,06 | 0,08 | 0,15 | 0,30
GTU 16 0,5 0,07 10,15 0,30 | 0,50 GTM 20 4 0,06 0,08 | 0,15 | 0,20
GTU 20 0,7 0,05 |0,15]0,30 | 0,50 GTM 25 5 0,05 [ 0,06 [ 0,12 [0,15
GTU 25 1 0,05 | 0,10 | 0,20 | 0,40 GTM 32 6 0,04 |1 0,05 | 0,07 | 0,09
GTU 32 2 0,03 10,10 10,20 | 0,30

Différents montages

Course réglable avec ’amortisseur

La conception de cet amortisseur assure la
fonction d’amortissement et de butée réglable
(0 — 5 mm).
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PN

GTU (M) SGA

UNITE LINEAIRE Automation

& Fichiers 2D et 3D téléchargeables sur www.sga—automation.com |
17\ Encombrements
GTU @ 10 x[]
12 (Max.) 68 + (Stroke x 2) 12(Max.)
5 (Min.) 5 (Min.)

8 15 (Max.)

8
3 (Min.)
2 - M6 X1.0p 25dp. 4_
For stroke adjustment |
F g &
<2
ey — - — - —- —@—
£ g
&

2-M5(Port connection )

10

} u »
= e .

2 - M3X0.5p

C
-
]

|

|

i

|
Al

|

4 60 + (Strokex 2) i i

46 +(Stroke) 2.8 ‘

34

O %G — oG
- _.-___S‘I_\____-_-__ ...... .

4-0 3.4 Through-hole

Counter bore ®6 X3.3dp.
(Both sides)

2-M4x0.7pX5dp.

|
4 - ©3.5 Through-hole G H
|

Counter bore ®6 X3.3dp.
=

g
~17\ Encombrements

Course
Code 25 50 75 100
E 28 28 28 28
F 15 40 65 90
G 18 18 18 18
H 35 60 85 110

* Les dimensions sont fournies a titre indicatif, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techni-
ques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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GTU (M) Coa
UNITE LINEAIRE Automation

Fichiers 2D et 3D téléchargeables sur www.sga—automation.com |

[
~17\ Encombrements
GTU @ 16 x[]
15(Max.) 84 + (Strokex2) ) 15(Max.)
5(Min. i
wina 12, 16.5(Max.) 12 S{Min.)
2- M8 X1.0p X 25 dp, 6 | | 25(Min) "—;
For stroke adjustment W ﬂ»._
*Shock absorber gtiine |bes ©
(Optional accessories) J@L Y @
K ¢ ¢ Deo——-—

l

2 - M5(Port connection)

48

== J =
ISP —ﬁL S
° 2 - M4X0.7p :

6 72 +(Stroke x 2)
‘ - 54 +Stroke o B

1.

24

Py
I
|
|
|
Tl?
|
|

: e
4 - ¢ 4.5 Through-hole G lH \ 2 -M5X0.8pX6dp.
Counter bore ¢8X4.5dp. |
E _L F 4 - ¢ 4.4Through-hole

T ©8X4.5dp.

(54 +Stroke )2 Coulergre G
¢ o
- Encombrements =N Amortisseurs
Course
Code 25 50 75 100 | 125 [ 150 | 175 | 200 | 250

A 19,5122 1245 | 27 1295 42 | 54,5 | 67 | 77
40 | 60 | 80 | 100 | 120 | 120 | 120 | 120 | 150
29,5 32 | 345] 37 |395] 52 | 645 | 77 | 92
20 | 40 | 60 | 80 | 100 | 100 | 100 | 100 | 120

wll (@] lo°)

* Les dimensions sont fournies a titre indicatif, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techni-
ques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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GTU (M) Coa
UNITE LINEAIRE Automation

& Fichiers 2D et 3D téléchargeables sur www.sga—automation.com |
=17\ Encombrements

nnnnnnnnnn

GTU 920 x[]
156 (Max.) 85 + (Stroke x 2) 15 (Max.)
i 5 (Min.
il 12, | 15 (Max.) 12 i)
| 3 (Min.)
2 - M8 X1.0p 25dp. g 6|
For stroke adjustment | | ]Ar
*Shock absorber L &
(Optional accessories) -@ g $

g

2 - M5 (port connection )

54 16.2 16.2
10
B | ol

=
|

+ D@+ == _-_-&_

11

2 - M4X0.7p

6 73 -+ (Stroke x 2) 8

55 +Stroke 2 ‘

-
|

i

|

|

:
A

4 -9 4.5Through-hole G H \2 -M5X0.8p X 6dp.
Counter bore ¢8 X 4.5dp.

E | E 4 - ¢ 4.4 Through-hole
1
Counter bore ¢$8 X 4.5dp.
55 92
L (both sides)

4

e\ Amortisseurs

nnnnnnnnnn

25 | S0 | 75 | 100 | 125 | 150 | 175 | 200 | 250

20 122,5| 25 127,5] 30 |42,5]| 55 |67,5]|77,5

40 | 60 | 80 | 100 | 120 | 120 | 120 | 120 | 150

E
F
G 30 132,5] 35 [37,5] 40 [52,5] 65 |77,5]92,5
H 20 | 40 | 60 | 80 | 100 | 100 | 100 | 100 | 120

* Les dimensions sont fournies a titre indicatif, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques.
Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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GTU (M) Coa
UNITE LINEAIRE Automation

Fichiers 2D et 3D téléchargeables sur www.sga—automation.com |

=17\ Encombrements

nnnnnnnnnn

GTU 9 25 x D zZ 96 + (Stroke x 2) 7
14, 18 (Max.) 14
2 - M10 X1.0p X30 dp, Ju | | s
For stroke adjustment } rll
*Shock absorber
(Optional accessories) -@j— =
~ :W N S '_@_
M~
15y =
A Rl
2 - M5Plug
66 19.5, 19.5
o — :
[(s]
o - 7
Qo= = 4%_ el e
m (] e e = o
[ = d e
s
— o —
™
7 82 + (Strokex 2) 7
‘ ’ i 62 + Stroke 2 ‘
=] T &
3 e
e ; Rz
4 - ® 5.5 Through-hole G | H
Counter bore $9.5X5.5dp. |
E I_ F 4 - ¢ 4.4 Through-hole
Counter bore ¢8X4.5dp
Stroke: .5dp.
-—-f“i? EOORCI (both sides)
4 -M5X0.8pX7dp.
[ & .
-7\ Encombrements 17N Amortisseurs
ourse

25 50 75 100 | 125 | 150 | 175 | 200 | 250
E 235| 26 |28,5] 31 [33.,5] 46 |58,5] 71 | 81
F 40 | 60 | 80 | 100 | 120 | 120 | 120 | 120 | 150
G 335] 36 [38,5] 41 [435] 56 [68,5] 81 | 96
H 20 | 40 | 60 | 80 | 100 | 100 | 100 | 100 | 120

* Les dimensions sont fournies a titre indicatif, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques.
Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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GTU (M) Coa
UNITE LINEAIRE Automation

Fichiers 2D et 3D téléchargeables sur www.sga—automation.com |

..
="\ Encombrements
GTU O 32 x D 13(Max.) 109 + (Stroke x 2) . 13(Max.)
8 (Min.) 10 (Ma - 8 (Min.)
X
a5 (ving F=
2 - M10 X1.0p X30 dp, 8.5 85 |
For stroke adjustment [ | | Tr
*Shock absorber — 1

@0
(optional accessories) '@- g

[~
il
e
|
%
.
g
1
|
i!
|
l
|
b é

2 - 1/g (Port connection)

80

21

O, g 8
+O@OF ¢ - =y
J
o Y
2 - M5x0.8p 8 g
<
8.5, | 92 + (Stroke x2) E
‘ I [ 66 +Stroke ., 35 \
: — % & 33 — (3
|
4 - ¢ 6.5 Through-hole G | H
Counter bore ©11X6.5dp. [
E I F 4 - ¢ 5.5 Through-hole
g
Counter bore $9.5X5.5dp.
(66 +Stroke)/2 (Both sides)

4 -M6X1.0pX12dp.

4

e\ Amortisseurs

nnnnnnnnnn

1=\ Encombrements

nnnnnnnnnn

Co dec"““e 25 | 50 | 75 | 100 | 125 | 150 | 175 | 200 | 250
E 30,5] 33 [30,5] 33 [35,5] 48 [60,5] 73 | 83
F 30 | 50 [ 80 [1o0 [ 120 [ 120 [ 120 [ 120 | 150
G 35,5| 38 [40,5] 43 [45,5] 58 [70,5] 83 | 83
H 20 | 40 [ 60 [ 80 [ 100 | 100 100 | 100 | 120

* Les dimensions sont fournies a titre indicatif, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques.
Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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GTU (M)

UNITE LINEAIRE

SGA

Automation

& Fichiers 2D et 3D téléchargeables sur www.sga—automation.com |
17\ Encombrements
GTM 016 x[]
6 72+(Stroke x2) 6
2-M8x1.0px25dp. 54 + Stroke 2.5
For stroke adjustment
*Shock absorber g )
(Optional accessories) 5 J@/’ '@‘
3B 90— —0a 53— *j
s &
2.M5 G 2-M5x0.8px6dp.

Port connection E |

4- ¢ 4.5 Through-hole (54 + Stroke)/2 4- ¢ 4.4 Through-hole
Counter bore ¢ 8x4.5dp. 'Counter bore ¢ 8x4.5dp.
( Both sides)
2-M4x0.7p 15.5 15.5  2-M5 Plug
°
L
10 E —-
= -— i @ ly— < o R B PR e e Qe 7 e e e
9l | o a0 o
N o i -
[ /
48 13

15(Max) 84+ (Strokex 2) 15(Max)
SMin)|" {12 16.5Max) EECE
6.5 [ 2.5(Min.) 8
i TF ¥
A R e
HdER e == 4
= o e e
HEe——= oe— - -
R w
ss.;. Encombrements SG:\ Amortisseurs
Qourse | 55 [ 50 | 75 |100| 125 | 150 | 175 | 200 | 250
Code
E 19,522 | 24,5 | 27 | 29,5 42 | 54,5 | 67 | 77
F 40 | 60 80 [100] 120 | 120 | 120 | 120|150
G 29532 | 34,537 [395]| 52 |64,5| 77 | 92
H 20 | 40 60 80 | 100 [ 100 | 100 | 100 | 120

* Les dimensions sont fournies a titre indicatif, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques.
Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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GTU (M) SGA

UNITE LINEAIRE Automation

& Fichiers 2D et 3D téléchargeables sur www.sga—automation.com |
-7\ Encombrements

nnnnnnnnnn

GTM 0 20 x[]
6 73+ (Stroke X 2) 6
2-M8x1.0px25dp. 55 + Stroke 2
For stroke adjustment
*Shock absorber =] I
(Optional accessories) & @L @'

E_ S 1.1
e e W C Y
e e g
2-M5 i G

54

2-M5x0.8px6dp.

A
,

Port connection E
4- ¢ 4,5 Through-hole (55 +Stroke)2 4- ¢ 4.4 Through-hole
Counter bore ¢ 8x4.5dp. Counter bore ¢ 8x4.5dp.
(Both sides)
2-M4x0.7p 16.2 16.2 2-M5 Plug
| o
= 7 O i ‘ H —fF- =
B R N S
x| | o /]
4

Y

]
5.

15(Max.) 85+(Stroke x 2) 15(Max.)
5 (Min.)T 12 15 (Max) 12 5 (Min.)
8.5 6 4.5(Min.)

66

28
L
fﬂﬂrfjijhn 1
|
|
4@F
o
|
l
|
|
=L
E
=

.O
~1-)\ Encombrements

aaaaaaaaaa

Codo urse 25 | 50 | 75 | 100 | 125 | 150 | 175 | 200 | 250
E 20 [22,5] 25 127,51 30 [425] 55 [67,5[77,5
F 40 [ 60 [ 80 J100 120 120120 120 [ 150
G 30 [32,5] 35 [37.5] 40 [525] 65 [77,5[92,5
H 20 | 40 [ 60 [ 80 [ 100 | 100 100 | 100 | 120

* Les dimensions sont fournies a titre indicatif, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques.
Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.

Page O4-9

WWW.sga-automation.com



"
GTU (M)

SGA
UNITE LINEAIRE Automation

g

=1=)\ Encombrements

nnnnnnnnnn

Fichiers 2D et 3D téléchargeables sur www.sga—automation.com |

GTM 0 25 x[]

7 82 +(Strokex 2)
2-M10x1.0px30dp. 62 +Stroke 2

7
For stroke adjustment }
*Shock absorber - ;
Optional accesories 28\
©r ) & ° & o ©

63

2-M5 / G H } \\ 4- ¢ 4.4 Through-hole

Port connection E E Counter bore ¢ 8x4.5dp.
4- ¢ 5.5 Through-hole (62 +Stroke:)/2 ' 4-M5x0.8px 7 dp.
Counter bore ¢9.5x6.5dp. (Both sides)

2-M4x0.7p 195 10.5 2- M5 Plug

17 14
6

a7/

15(Max.) 96 +(Stroke x2) 15(Max.)
7 (Min.) | 14 13 (Max) 14 7 (Min.)
7 7 4.5(Min.) 7

77
34
:
i
|
|
|
|
|
|
P
|

0

1\ Amortisseurs

ATtomation

="\ Encombrements

nnnnnnnnnn

Co dec"““e 25 | 50 | 75 | 100 | 125 | 150 | 175 | 200 | 250
E 235 26 28,5 31 [33,5] 46 [585] 71 | 81
F 40 | 60 | 80 [ 100 [ 120 [ 120 [ 120 [ 120 | 150
G 33,5] 36 [38,5] 41 [43,5] 56 [68,5] 81 | 96
H 20 | 40 [ 60 | 80 | 100 [ 100 | 100 | 100 | 120

* Les dimensions sont fournies a titre indicatif, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques.
Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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GTU (M) SGA

UNITE LINEAIRE Automation

Fichiers 2D et 3D téléchargeables sur www.sga—automation.com |

&
=127\ Encombrements

nnnnnnnnnn

GTM 0 32 x[]
13(Max.) 109 + (Strokex 2) . 13(Max.)
8 (Min.y 8 (Min.)
17, 10 (Max. 17
25 (Min) =
2 - M10 X1.0p X30 dp, .85 8.5
For stroke adjustment | | | I
*Shock absorber PR ©
(optional accessories) ‘@- 5
=]
23| e T {5
7
©
i & : &
17
2 - 1/ (Port connection)
80 20.7 20.7

21
0
]

& 7R ,@_ ] 10
=iz E ; :
@
2 - M5x0.8p o g
<
85 92 + (Stroke x2) | BiE
J 66 +Stroke .05 ‘
3 — (R - <|——— ()
|
4 - ¢ 6.5 Through-hole G | H
Counter bore ¢11X6.5dp. 1
E I F 4 - ¢ 5.5 Through-hole
ote
) Counter bore ©9.5X5.5dp.
(66 +Stroke)/2 (Both sides)

4 -MBX1.0pX12dp.

0

e\ Amortisseurs

ATtomation

g
=1=’\ Encombrements

uuuuuuuuuu

Code 25 | 50 | 75 | 100 | 125 | 150 | 175 [ 200 | 250

30,5 33 130,5] 33 |355| 48 [60,5] 73 | 83

30 50 80 [ 100 | 120 | 120 | 120 | 120 | 150

E
F
G 355 38 40,5 ] 43 |45,5| 58 [70,5] 83 | 83
H 20 | 40 60 80 ] 100 | 100 | 100 | 100 [ 150

* Les dimensions sont fournies a titre indicatif, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques.
Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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