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==\ Structure interne

Automation

Modéles | Gy 20 GHK 25 GHK 32 GHK 40 GHK 50

Données techniques

Alésage mm 20 25 32 40 50
Fonctionnement Double effet

Fluide Air

Pression d’utilisation bar 1,5~7

Température de fonctionnement °C 0~ 60

Répétabilité mm +0.2

Fréquence maximum cycles/min 60 30

Force totale de serrage a 5 bars Nm 0.3 0.73 1.61 3.70 8.27
Moment maximum en statique Mx Nm 10 14 17 22 35
Moment maximum en statique Mz Nm 3 5 7 11 18
Force maximum admissible en statique FA N 150 250 350 500 800
Angle ouverture Degré 180

Angle fermeture Degré -5 -6 -5 -5 -4
Poids kg 0,3 0,53 1 2,2 5.15
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Code
) A [AA|IAB|B |IBB| C | D |DI|D2|E | F |G| H | I J|L|M[MAl MM |NI1|N2
Modele
GHK20 36 | 23 | 18 | 60 | 68 | a5 | 35 | 7 2 8 6 | 26 | 27 | 26 | 12 | 23 ] 30 | 10 ] mMsxo8 | 20| 9o | 18] 16
GHK25 45 | 27 | 24 | 6o | 78 | st ]| 40 | s 2 9 | 55 | 30 | 34 |30 | 16| 27 |303] 12 M6x 1 23 | 10| 2 |2
GHK32 ss | 32 | 30 | 835|935 |es| 47 | 9 2 | 22 [ ss |30 ] 424 ] 20| 20 [3] 12 M6 x 1 25 | 13| 2 | 27
GHKA40 80 | 42 | 40 |1oa5|117s| 755 |ses| 12 | 3 | 20| 6 | 36| 54 | 60 | 20 |375] 45 | 15 | msx125s [ 335 14 | 28 | 36
GHKS50 12 | ss | s6 | 136 [ 1sa| o6 | 60 | 17| 4 ] 26] 6 | a0 s0| 0| a |sse| 20| moxts| 22| w6]| 3|52
Code
) R |QA] QQ TT |UA| UU |W| X |XA|XB| XX | Y | Z |ZA 4
Modele
+0.2 +0.052
GHK20 2 wi| s | mMaxo7 | msxo8 | 7 | Msxos | 36 | 17 10 |42 | msxos] 20 | @ 3 |0 2119
+0.2 +0.052
GHK25 17 w1| 6 | Msx08 | Msxo8 | 10 | Mex1 | 40 | 20 12 |51 ] Mext | 24 | 45 | 3 |o 2009 w0
+0.2 +0.062
GHK32 23w | 7 M6 x 1 RC 1/8 10 | Mex1 | 45 | 21 12 |51 ] Mexi | 24 | st 4 |0 3419
+0.3 +0.062
GHK40 30 1] 9o | Msx125 | RCUS 15 | msx125 | 56 | 275 | 16 | 68 |msx125] 30 | &7 | 4 |6 4210 w
+0.4 +0.074
GHK50 4 w1 | 13 | Mi0x15 RC Y% 20 | miox15 | 66 | 36 | 20 | 85 |miox15] 40 | 85 5 |0 5219 w0

*Les dimensions sont fournies a titre indicatif, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous
réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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i Code KA | KJ KK |KL |KO|KP |[KR |KS [ KT |[KW | KI
GHK20 5 14 M4 x0,7 41 16 11 15 10 31 28 76
GHK25 6 16 M5 x0,8 45 21 15 18 12 37 30 88
GHK32 7 18 M6 x 1 51 27 20 20 14 44 34 | 1055
GHK40 10 24 | M8x1.25 67 36 26 26 21 60 44 | 1355
GHKS50 12 30 | Mi0x1,5 85 52 39 39 24 78 58 175

*Les dimensions sont fournies a titre indicatif, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous
réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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